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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Zadanie.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot,
nazywanej dalej ST, sa roboty instalacyjne w pomieszczeniach remontowanych
toalet w Gimnazjum nr 9 w Szczecinie.

Zakres robét.

Zakres robot obejmuje remont instalacji centralnego ogrzewania oraz wykonanie
wentylacji mechaniczne;.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe.

Prace towarzyszace w ramach przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Roboty tymczasowe w ramach przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Podstawa opracowania.

* Projekt budowlany.
* Obowiazujace przepisy 1 normy w zakresie objgtym niniejszym

opracowaniem.

Informacje o terenie budowy.

Organizacja _robdt powinna przebiega¢ wg ogoélnie przyjetych zasad
obowiazujacych przy robotach w obiektach kubaturowych.

Interesy os6b _trzecich podczas realizacji przedmiotowej inwestycji nie beda

naruszone.

Wymagania dotyczace ochrony $rodowiska beda spelnione poprzez
zagospodarowanie odpadéw z demontazu oraz prowadzonych roboét. Ziom
metalowy, gruz oraz pozostate odpady nalezy dostarczy¢ na przeznaczone do ich
sktadowania miejsce.

Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zostaly okreslone w ,,Wytycznych do
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca sig

udostepnienie pomieszczen zamknigtych w poblizu miejsca wykonywanych
robot, z dostgpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu w przedmiotowej inwestycji nie maja
zastosowania.

Ogrodzenie dla planowanej inwestycji nie jest wymagane.
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6.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni nie dotyczy planowanej inwestycji.

Roboty demontazowe.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czesci sa roboty zwigzane z demontazem istniejacych

instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres rob6t obejmuje demontaz izolacji, rurociagdw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania i Odbioru Robot. Tom II - Instalacje Sanitarne ".

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiafowe.

Nie dotyczy.

Sposob prowadzenia robét.

Instalacja centralnego ogrzewania:

Grzejniki nalezy demontowaé po uprzednim rozkreceniu S$rubunkow przy
zaworach termostatycznych. Po zdemontowaniu grzejnikéw nalezy wyku¢ ze
Sciany uchwyty.

Przy pracach nalezy zachowa¢ szczeg6lna uwage by nie uszkodzi¢ instalacji na

sasiednich kondygnacjach.
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6.8.

6.9.

6.10.

6.711.

6.12.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Kontrola jakos$ci roboét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robét z niniejsza specyfikacja.

Sposéb wykonczenia poszczegdlnych elementdw, tolerancje wymiarowe oraz
szczegoty technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

- Dlarur - mb,

« Dla armatury, przyborow, urzadzen - szt.,

Demontaz rur obejmuje rowniez usuni¢cie uchwytow, demontaz urzadzen i
armatury obejmuje usunigcie uchwytéw, wspornikow oraz pozostatych
mocowan.

W ramach robo6t demontazowych nalezy przewidzie¢ naprawy uszkodzen $cian,

stropow 1 posadzek powstate podczas robot demontazowych.

Sprzet.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwo$cia
korzystania z maszyn 1 sprzetu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatdbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed
wypadnigciem 1 pyleniem. Dopuszcza si¢ usuwanie zdemontowanych

materiatow do konteneréw dzierzawionych na czas wykonywania robot.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platno$ci jest wykonanie zakresu robdt objetego niniejsza

specyfikacja.
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6.13.

7.1.

7.2.

7.3.

7.4.

7.5.

7.6.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koricowym.

Odbiorom czgsciowym podlega demontaz urzadzen i armatury zgodnie z

dokumentacja.

Roboty montazowe instalacji centralnego ogrzewania.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sa roboty zwiazane z montazem instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz grzejnikoéw, rurociaggéw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania 1 Odbioru Robo6t. Tom II - Instalacje Sanitarne ", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacje wykona¢ z rur stalowych czarnych $rednich ze szwem wg PN/H-74-
200, taczonych przez spawanie. Polaczenia z armatura gwintowane.

Parametry robocze armatury Tmaks=100°C, PN 6.

Grzejniki stalowe, ptytowe o wysokosci 60 cm

Zawory powrotne ze spustem.

Zawory termostatyczne z nastawa wstgpna, z glowica termostatyczna, z

zabezpieczeniem przed kradzieza.
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7.7.
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Uchwyty do grzejnikow.

Sposob prowadzenia robét.

Grzejniki montowaé w oryginalnych opakowaniach. Usunigcie folii ochronnej
po zakonczeniu robot ogdélnobudowlanych.

Rurociagi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodéw oraz ustaleniu wysoko$ci mocowania uchwytéw zapewniajacej
opisane ponizej spadki. Rurociagi taczy¢ spawaniem gazowym do grubosci
scianki 5,0 mm, powyzej elektrycznym. Poziomy oraz podejscia do grzejnikow
w pomieszczeniach wykona¢ z rur stalowych czarnych $rednich ze szwem wg
PN/H-74-200, faczonych przez spawanie. Gatazki prowadzi¢ ze spadkiem 2,0 %
zgodnie w kierunku odwodnienia.

Przewody w bruzdach izolowa¢ pianka PE o grubosci 2,0 cm.

Ewentualne przejscia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach
ochronnych z rur stalowych, wigkszych o 2 $rednice od rurociagdéw, wystajacych
min. 5 mm poza obrys $ciany lub sufitu. W miejscu przejscia przez strop lub
$ciang nie powinno by¢ zadnego potaczenia rur. Armatur¢ gwintowana taczy¢ na
srubunki. Rury ze szwem montowaé przy przesunigciu szwu podluznego na
kolejnych sztangach o min. 60°. Rury mocowaé¢ do przegrod budowlanych
typowymi uchwytami bez przektadki gumowej, maksymalny rozstaw pionowy
podpdr wynosi 2,5 m.

Rozmieszczenie uchwytéw wg sytuacji na budowie.

Grzejniki mocowaé do przegréod budowlanych fabrycznymi uchwytami, kazdy
grzejnik wyposazy¢ w odpowietrznik rgczny. Wysoko§¢ montazu grzejnikow co
najmniej 10 cm od podtogi. Nalezy zwraca¢é uwage¢ na poziomy montaz
grzejnikow oraz mozliwos¢ dostepu do zaworu odpowietrzajacego ok. 5,0 cm.
Na gatazkach zasilajacych montowa¢ zawory termostatyczne z glowicami, na
powrotach montowaé zawory ,,powrotne”. Zawory termostatyczne montowac z
glowica ustawiona poziomo, zawory powrotne z mozliwoscia spustu montowac
kréécem spustowym w pozycji poziome;.

Uszczelnienia gwintéw za pomoca teflonu lub pasty i konopi.

Glowice termostatyczne montowac po 72 h ruchu probnego.

Zawory kulowe taczy¢ na srubunki.
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7.8.

7.9.

7.10.

7.11.
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Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ 20 min. probeg szczelno$ci na zimno, pod ci$nieniem 2.0 bar
wyzszym niz maksymalne ci$nienie pracy.

Nastepnie przeprowadzi¢ probe na goraco potaczona z ruchem probnym 72 h w
warunkach roboczych. Probg przeprowadzi¢ dla calej instalacji obiektu lub dla

modernizowanego jej fragmentu, po uprzednim odcigciu najblizszych zaworow.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robét z niniejsza specyfikacja.

Sposdb wykonczenia poszczegdlnych elementéw, tolerancje wymiarowe oraz
szczegbdly technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

« Dlarur - mb,

+ Dla armatury i grzejnikow - sz7t.

W ramach rob6t montazowych nalezy przewidzie¢ wykonanie bruzd
umozliwiajacych zespawanie odcinkdéw piondéw z gatazkami.

W ramach wykonywania robdt nalezy uja¢ naprawy uszkodzen §cian, stropow i
posadzek powstatle podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wiasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatObw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.
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7.12.

7.13.

8.1.

8.2.

8.3.

8.4.

8.5.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza

specyfikacja.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czesciowym podlegaja roboty zanikajace — montaz przewodow w
bruzdach). Do odbioréw nalezy przedlozy¢ aprobaty, atesty, protokoty
szczelnosci, dokumentacje powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robot zanikajacych (przewodéw prowadzonych w bruzdach).

Roboty malarskie.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sa roboty zwiazane z malowaniem instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje malowanie rurociagow.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

n

Wykonania i Odbioru Robot. Tom II - Instalacje Sanitarne ", a takze

2”2 Nn

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace roboét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.
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8.6.

8.7.

8.8.

8.9.
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Wykonanie materiafowe.

Przewody stalowe malowa¢ dwukrotnie farba podktadowa przeciwrdzewna,
miniowa. Malowanie nawierzchniowe wykona¢ farba ftalowa ogolnego
przeznaczenia. Do malowania rurociagéw niskich parametrow nalezy uzywac
farb o dopuszczalnej temperaturze 100stC. Rozcienczalnik benzyna do lakierow

lub zalecany przez producenta.

Sposob prowadzenia robét.

Instalacje niskich parametrow wykonane z rur stalowych czarnych nalezy przed
malowaniem oczysci¢ poprzez szczotkowanie rgczne. Szczegolng uwage nalezy
zwr6cié na oczyszcezenie spoin z produktéw spawania.

Do malowania mozna przystapi¢ po uprzednim usunigciu nierdwnosci,
zeszlifowaniu ostrych krawedzi oraz oczyszczeniu powierzchni tj odtluszczeniu,
odrdzewieniu i czyszczeniu do 3-ego stopnia czysto$ci wg PN-70/H-07050.

Po oczyszczeniu nalezy rurociagi pomalowac farba podktadowa, a nastgpnie
dwukrotnie nawierzchniowa.

Malowanie wykonywa¢ rgcznie, dla catych rur w sztangach, na catej ich
powierzchni. Po zmontowaniu instalacji nalezy uzupelni¢ malowania na
spoinach. Malowanie prowadzi¢ w temperaturach okreslonych przez producenta

farb, przy zachowaniu wymaganego czasu schnigcia powtok.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych rob6t z niniejsza specyfikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegOty technologiczne wykonywac zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robdt.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.
Jednostka obmiarowa jest:
« Dlarur -m2,

Malowanie rur obejmuje rowniez oczyszczenie i odtluszczenie rurociagow.
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8.10.

8.11.

8.12.

8.13.

9.1.

9.2.

9.3.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Sprzet.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwo$cia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatdw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi 1 innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platno$ci jest wykonanie zakresu robdt objetego niniejsza

specyfikacja.
Odbiory robét. Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym.

Odbiorom czgsciowym podlega malowanie rurociagdw uktadanych w bruzdach,
a takze nakladanie poszczegdlnych warstw. Do odbioru koncowego nalezy
przedlozy¢ aprobaty, atesty dla uzytych materiatéw. Sprawdzeniu podlega jakos$¢

wykonania powtok malarskich.

Wentylacja mechaniczna

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czeSci sa roboty zwigzane z wykonaniem instalacji

wentylacji mechaniczne;.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje wykonanie kanaldéw wentylacyjnych, montaz

wentylatoréw wywiewnych, osprzgtu wentylacyjnego.
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9.4.

9.5.

9.6.

9.7.
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Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami

1 przepisami przytoczonymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiafowe.

Instalacj¢ wentylacyjna wykona¢ z rur stalowych ocynkowanych zwijanych
faczonych na kielichy z uszczelka gumowa.
Kanaty wykona¢ w klasie szczelnosci A wg PN-B-76001:1996, w klasie
wykonania N wg PN-B-76001:1996.
Uzbrojenie przewodow:

e wentylatory wywiewne do kanatéw okraglych,

e tlumiki dzwigku kanatowe, okragte,

® zawory wywiewne,
Osprzet dodatkowy:

e regulatory pracy wentylatorow,

e clementy montazowe do wentylatorow,

Sposob prowadzenia roboét.

Instalacja wentylacyjna;

Na wstegpie zamontowaé wentylatory oraz wykona¢ wiaczenia do przewodow
kominowych Po zamontowaniu urzadzen nalezy wytrasowaé kanaty
wentylacyjne, zamontowa¢ zawory wywiewne, a nastgpnie mozna przystapi¢ do
montazu kanatow.

Kanaly mocowac¢ do konstrukeji stropu uchwytami systemowymi np. Hilti.

Po zmontowaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ badanie szczelno$ci
modernizowane] cze$ci instalacji, a nastgpnie wyregulowaé przeptywy za
pomoca przepustnic w zaworach wentylacyjnych. Regulacjg instalacji nalezy
potwierdzi¢ protokétem badan. Badaniu szczelnosci nalezy rowniez poddaé

istniejace kanaly murowane i ich potaczenie z kanatami stalowymi.
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9.8.

9.9.

9.10.

9.11.

9.12.

9.13.
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Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych robét z niniejsza specyfikacja.

Obmiar robot.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

« dla kanatow -m2,
« dla urzadzen - szt.
« dla osprzetu - szt.

W ramach wykonywania robdt nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow i
posadzek powstatle podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jako$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza

specyfikacja.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom podlegaja wymiary kanaléw, ich wyglad, ocena wymiarow,
sztywnos$¢, poprawno$¢ wykonania 1 rozmieszczenia zamocowan oraz
szczelno$¢. Do odbioru nalezy przedtozy¢ projekt z naniesionymi zmianami,

protokot badan szczelnosci i wydatku oraz certyfikaty materiatowe.
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10.

10.1.

10.2.

10.3.

10.4.

10.5.

10.6.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Roboty montazowe instalacji wody cieptej, zimnej i cyrkulaciji.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sa roboty zwiazane z montazem instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz przyborow, rurociaggéw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania 1 Odbioru Robo6t. Tom II - Instalacje Sanitarne ", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacje wody zimnej wykona¢ z rur stalowych czarnych $rednich ze szwem,
ocynkowanych wg PN/H-74-200, o potaczeniach gwintowanych. Potaczenia z
armatura gwintowane. Parametry robocze armatury Tmaks=100°C, PN 10.
Zamiennie instalacje wykona¢ z rur polipropylenowych — wody zimnej min. PN
16, wody cieptej min. PN20. Laczenie rurociagdéw poprzez zgrzewanie,
polaczenia z armatura gwintowane.
Stosowane baterie:

e baterie $cienne z mieszaczem z ruchoma wylewka,

e zawory ze zlaczka do weza,

e zawory katowe z wgzem w oplocie,

e zawory kulowe odcinajace ze srubunkami,
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e izolacje z pianki polietylenowej o wspotczynniku lambda nie wigcej niz

0,040 przy 40stC.

10.7. Sposoéb prowadzenia robot.
Rurociagi:
Rurociagi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodéw oraz ustaleniu wysoko$ci mocowania uchwytéw zapewniajacej
opisane ponizej spadki. Rurociagi prowadzi¢ ze spadkiem 0,3 % w kierunku
przylacza, wezta cieplnego oraz baterii, w sposoéb umozliwiajacy catkowite
oprdznienie instalacji.
Ewentualne przej$cia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach
ochronnych z rur stalowych, wigkszych o 2 $rednice od rurociagdéw, wystajacych
min. 10 mm poza obrys $ciany lub sufitu. W miejscu przejscia przez strop lub
sciang nie powinno by¢ zadnego potaczenia rur. Armatur¢ gwintowana taczy¢ na
srubunki. Maksymalny rozstaw pionowy podpor wynosi 2,5 m.

Maksymalny rozstaw poziomy podpor (w metrach) dla poziomow:

fi Dnl5 | Dn20 | Dn25 | Dn32 | Dn40 | Dn50 | Dn65 | Dn80 | Dn100

rozstaw | 1,5 1,5 2 2 2,5 2,5 3 3 3

Minimalny odstgp uchwytow pionowych 2,5 m.

Odlegtosci przewodow z otulina lub bez od $ciany powinny wynosi¢:

dla rur do 140 — 3,0 cm,

dla rur od fi 40 — 5,0 cm.

Do mocowania rur uzywac¢ uchwytéw z przektadka gumowa.

Sposdéb mocowania rurociagéw wody cieplej 1 cyrkulacji powinien umozliwiac¢
ich swobodne wydtuzenia.

Rozmieszczenie uchwytéw wg sytuacji na budowie.

Uszczelnienia gwintéw za pomoca teflonu lub pasty i konopi.

Zawory kulowe laczy¢ na srubunki.

Proby i1 badania:

Po wykonaniu instalacji oraz jej calkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ 30 min. probe szczelnosci na zimno, pod cisnieniem10,0 bar.
Nastepnie przeprowadzi¢ probg na goraco potaczona z ruchem probnym w
warunkach roboczych. Probg przeprowadzi¢ dla catej instalacji obiektu. Po
wykonaniu prob szczelno$ci nalezy instalacje¢ przeptuka¢ oraz poddaé
dezynfekcji, nastgpnie probki wody nalezy podda¢ badaniom.

Izolacje:
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Izolacje przewodow wykona¢ z prefabrykowanych otulin z pianki polietylenowe;j
o $rednicy dostosowanej do $rednicy zewngtrznej rurociagu. Grubosci izolacji
wg projektu budowlanego. Izolacje wykonywa¢ z odcinkow prostych, odcinki
faczy¢ na S$cisk. W przypadku przecinania taczenia sklei¢ folia samoprzylepna
dostarczang przez producenta izolacji lub taczy¢ za pomoca spinek. Izolacje
kolan wykona¢ z prefabrykowanych ksztattek lub poprzez docigcie otuliny.
Izolacje kolan poprzez docigcie otuliny wykona¢ z jednego odcinka
ukosowanego pod katem 45st. Izolacja nie moze mie¢ ubytkow na laczeniach.
Izolacje mocowac napisem widocznym od strony posadzki.

Po zalozeniu izolacji szew na otulinie sklei¢ tasma samoprzylepna dostarczana

przez producenta otulin lub faczy¢ klipsami.

Wysoko$¢ montazu baterii:

- Baterie $cienne do umywalek i1 zlewozmywakow 25+35 cm od gornej
krawedzi przyboru do osi wylotu podejscia,

« zawory ze ztaczka do weza 50 cm nad posadzka oraz 50 cm nad krawedzia
zlewu w pomieszczeniach gospodarczych,

Baterie umywalkowe, zlewozmywakowe oraz prysznicowe, jak rowniez typ

stosowanych przyborow wg ustalen z uzytkownikiem.

Montaz armatury:

Armatur¢ nalezy montowa¢ osiowo w stosunku do rurociagu, w sposob
umozliwiajacy jej obstugg, tj, pelen obrot dzwigni zawordow, wyjecie wkladu
filtra, odkrgcenie zaworéw kontrolnych zaworu antyskazeniowego oraz
podobnych zalecen okreslonych w instrukcjach montazu poszczeg6lnych
elementow. Uszczelki nalezy montowaé centralnie w stosunku do kohierzy 1
srubunkow. Sruby na kotnierzach skreca¢ naprzemiennie.

Armaturg kotnierzowa nalezy podeprzec.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robot z niniejsza specytikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegoty technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.
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10.10.

10.11.

10.12.

10.13.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyborow - szt.

Wykonanie rurociagdw obejmuje trasowanie rurociagéw, montaz ksztattek,
uchwytéw, wykonanie podej$¢ do przyborow.

Montaz przyboréw obejmuje konstrukcji wsporczej oraz zamocowan.

W ramach wykonywania robot nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow 1
posadzek powstatle podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprz¢tu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST dotyczace jakos¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny byé czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza

specyfikacja.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Czgsciowym odbiorom podlegaja roboty zanikajace (prowadzone w bruzdach
lub obudowie). Do odbioréw nalezy przedtozy¢ aprobaty, atesty, protokoty
szczelno$ci, dokumentacje powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robot zanikajacych (przewoddéw w bruzdach).
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11.1.

11.2.

11.3.

11.4.

11.5.

11.6.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Roboty montazowe instalacji kanalizacji sanitarne;j.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sa roboty zwiazane z montazem instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz przyborow, rurociaggéw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania 1 Odbioru Robo6t. Tom II - Instalacje Sanitarne ", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Piony i podejécia:

Instalacje w pomieszczeniach oraz prowadzone natynkowo w piwnicy wykonaé
z rur kielichowych PVC z uszczelka gumowa o 1 sztywnosci 4 kN/m2.
Potaczenia z istniejaca instalacja zeliwna oraz jej przerobki wykona¢ na ostatnim
kielichu przed wej$ciem w posadzke piwnicy.
Podejscia do przyborow oraz piony instalacji kanalizacyjnej wykonaé z rur
kielichowych PVC lub PP z uszczelka gumowa.
Przybory:
umywalki porcelanowe biate o wymiarach nie mniejszych niz 60x50 cm, z
syfonem butelkowym chromowanym, z odptywem poziomym,
miski ustgpowe porcelanowe biale, typu kompakt, stojace, z potka, odpltyw

zewngetrzny w komplecie z dolnoplukiem i sedesem biatym twardym,
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pisuary porcelanowe, biate z armatura sptukujaca pneumatyczna i odpltywem
pionowym,
wpusty podltogowe z tworzywa sztucznego, z mozliwoscia czyszczenia od
gory, z kratka ze stali nierdzewnej, z odptywem poziomym,

. syfony umywalkowe, zlewozmywakowe oraz do pisuaréw chromowane,
rewizje kanalizacyjne PVC,
wywiewki kanalizacyjne fi75, fi110,

- zawory napowietrzajace fi75, fi110,
rury kanalizacyjne PVC fi40, £i50, fi75, fil110,

Poziomy w piwnicy:

Ewentualne przerobki poziomow w piwnicy wykona¢ z rur kielichowych PVC z
uszczelka gumowa o jednorodnej strukturze §cianki rur i sztywnosci 8 kN/m2 -

rury klasy SDR 34, jak dla kanalizacji zewngtrzne;.

Sposob prowadzenia robét.

Piony i podejécia:

Rurociagi montowa¢ po ich uprzednim wytrasowaniu przy zachowaniu
minimalnych spadkéw podejs¢ 2,0 %. Przewody prowadzi¢ w bruzdach oraz
obudowie.

Na kielichu pozostawi¢ luz w celu kompensacji wydluzen. Przewody nalezy
mocowa¢ do przegrod budowlanych uchwytami z tworzyw sztucznych lub
stalowymi z przektadka gumowa. Rozstaw zamocowan pozioméw, co 1,0 m,
pionowych min. jeden punkt staly na kielichu i jeden punkt przesuwny na kazdej
kondygnacji. Nalezy zwrdci¢ uwage na podparcie kielichow. Przej$cia przez
przegrody budowlane w tulejach ochronnych szerszych o 5 cm od rury,
wypelnionej materialem neutralnym dla rury, umozliwiajacym przesunigcia
termiczne lub w poszerzonych otworach w minimalnej odlegltosci 10 cm od
przegrod budowlanych, w przypadku zblizen owinaé tektura falista. Spadki
podejs¢ kanalizacyjnych min. 2,0 %, redukcje licowaé gorna powierzchnia
scianki, wilaczenia malych $rednic powyzej osi rury gtownej. Podejscia do
przyboréw prowadzi¢ w przegrodach budowlanych lub obudowaé cokotem. W
przypadku rewizji w obudowie wykona¢ demontowane zamknigcie i opisac. We
wskazanych miejscach montowaé¢ rewizje. Piony wyprowadzi¢ ponad dach
budynku zakofczajac wywietrzaniem lub zaworem napowietrzajacym zgodnie z

rysunkiem.
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Wysoko$¢ montaz przyboréw:
Umywalka 75+80 cm nad posadzka,
pisuar min. 65 cm,
Po wykonaniu instalacji, przed jej zakryciem nalezy przeprowadzi¢ probe
szczelno$ci pod przeplywem swobodnym lustra wody obserwujac potaczenia.

Poziomy w piwnicy:

Minimalna odlegto$¢ wierzchu rury od posadzki 30 cm. Przewody uktadaé na
podsypce piaskowej min. 10 cm.

Podsypke 1 obsypke wykona¢ =z zaggszczeniem zasypki do 90 %
zmodyfikowanej liczby Proctora. Rury uktada¢ w suchym wykopie, na podsypce
o grubo$ci min. 10 cm. Podsypke wykona¢ z piasku lub zwiru o maksymalne;j
grubosci kamieni 20 mm. Podeprze¢ kielichy rurociagéw. Rurg obsypac
piaskiem o wlasciwos$ciach jak dla podsypki do wysoko$ci po zaggszczeniu min.
30 cm ponad goérna krawedz rury. Zasypke zaggszczaé warstwami o
maksymalnej grubosci 25 cm. Zasypanie wykopéw po odpowiednim
zageszczeniu gruntu zgodnie z PN-B-06050:1999 uwzgledniajac wymagania dla
rur z PVC zawarte w instrukcji uktadania wybranego producenta. Cato$¢ robot
ziemnych prowadzi¢ zgodnie z PN-B-06050:1999 oraz wspomniang wyzej

instrukcja.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych rob6t z niniejsza specyfikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegOty technologiczne wykonywac zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyborow - szt.

Wykonanie rurociagdéw obejmuje trasowanie instalacji, montaz uchwytow,

wykonanie podej$¢ oraz montaz uzbrojenia.
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W ramach wykonywania rob6t nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow i
posadzek powstatle podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsé

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z maszyn i sprz¢tu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jako$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione
wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow. Wyroby ustawione w srodkach
transportu nalezy taczy¢ w bloki zapewniajace stabilno$¢ i zwartos¢ tadunku.

Elementy nalezy chroni¢ przed bezposrednim promieniowaniem stonecznym.

Podstawa ptatnosci.

Podstawa ptatnosci jest wykonanie zakresu robdt objgtego niniejsza

specyfikacja.
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11.13. Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

12.

13.

koricowym.

Odbiory czesciowe nalezy przeprowadzi¢ dla robdt zanikajacych, do ktorych
nalezy wykonanie poziomdéw w piwnicy oraz instalacji krytych (w bruzdach lub
obudowie) na poziomie parteru. Do odbioréw nalezy przedtozy¢ aprobaty, atesty,
protokoty szczelno$ci, dokumentacje powykonawcza, z naniesionymi zmianami

oraz protokoly odbioru robét zanikajacych.

Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prac

towarzyszacych.
Roboty tymczasowe w ramach przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Dokumenty odniesienia.

Dz.U.nr 7522002 r. Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i

ich usytuowanie

PN-B-01411 Wentylacja i klimatyzacja. Terminologia.

PN/B-10440 Wentylacja mechaniczna. Urzadzenia wentylacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze.

PN/B-03410 Wentylacja. Wymiary poprzeczne przewodow
wentylacyjnych.

PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe

wymagania i badania.
PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Szczelnos$c¢.

Wymagania i badania.
PN-B-76002 Wentylacja. Potaczenia urzadzen, przewodow i ksztattek

wentylacyjnych blaszanych.
PN-ISO 5221 Rozprowadzenie i rozdziat powietrza. Metody pomiaru

przeplywu strumienia powietrza w przewodzie.
PN-EN 10208-1:2000 Rury stalowe przewodowe dla mediow palnych. Rury o

klasie wymagan A
PN/B-10400 Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie

powszechnym. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodociagowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania

przy odbiorze
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PN/B-10700.00

PN/B-10700.01

PN/B-10700.02

PN/B-10420

PN-EN 12056-1:2002

PN-EN 12056-2:2002

PN-EN 12056-3:2002

PN-EN 12056-4:2002

PN-EN 12056-5:2002
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Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i

badania.
Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania 1 badania przy odbiorze. Instalacje

kanalizacyjne.
Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej

i cieplej z rur stalowych ocynkowanych.
Urzadzenia cieplej wody w budynkach. Wymagania i

badania przy odbiorze.
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Czgs¢ 1: Postanowienia ogodlne i wymagania
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Czgs¢ 2: Kanalizacja sanitarna. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 3: Przewody deszczowe. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 4: Przepompownie Sciekéw. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 5: Montaz i badania, instrukcje dziatania,

uzytkowania i eksploatacji
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